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DESCRIZIONE 

del Brevetto Italiano per Invenzione Industriale dal 

titolo: ^^Unlta di movlmentazione per la 

pallet^izzazxone'' 

a nome Tecnoform S.r.l. 

con sede in Colorno - PR. 

***** 

La presente invenzione si riferisce ad una unita 
di movimentazione per la pallettizzazione, 

Piu in particolare, la presente invenzione si 
riferisce ad una unit^ movimentata da un sistema di 
trasferimento (ad es, un portale o un robot) per la 
pallettizzazione rapida ed automatica delle merci . 

La pallettizzazione consiste nella 

organizzazione della disposizione e dell' imballaggio 
delle merci tale da rendere possibile I'impiego dei 
pallet di carico nei trasporti e 

nell' iitanagazzinamento delle merci stesse. 

Come d noto, per effettuare la pallettizzazione 
vengono utilizzati dei pallettizzatori che 
comprendono unita distinte atte ad eseguire 
specifiche attivit^ necessarie per la completa 
pallettizzazione . 

Scope della presente invenzione S quelle di 
provvedere una unit^ di movimentazione per la 
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pallettizzazione in accordo con la rivendicazione 1. 

Le rivendicazioni dipendenti delineano forme di 
realizzazione preferite e particolarmente vantaggiose 
della unita di movimentazione second© I'invenzione, 

Ulteriori caratteristiche e vantaggi 

dell'invenzione risulteranno evidenti dalla lettura 
della descrizione seguente fornita a titolo 
esemplificativo e non limitative, con I'ausilio delle 
figure illustrate nelle tavole allegata, in cui: 

- la figura 1 mostra una vista laterale di una 
unita di movimentazione secondo I'invenzione con 
piano di scorrimento mostrato in sezione e in 
posizione distesa; 

- la figura 2 mostra la unit^ di figura 1 con il 
piano di scorrimento in posizione ritirata; 

- la figura 3 mostra una vista in sezione lungo 
la linea III-III di figura 2; 

- le figure 4A e 4B mostra dei particolari 
ingranditi di figura 3; 

- la figura 5 mostra una fase di carico della 
unit^ di figura 1; 

- la figura 6 mostra una seconda forma di 
realizzazione della unit^ di movimentazione secondo 
1' invenzione . 

Con riferimento alle suddette figure; con ' 1 
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globalmente indicate una unit^ di movimentazione in 
accordo con la presente invenzione. 

Detta unit^ di movimentazione 1 comprende 
superiormente un supporto 2 di aggancio a mezzi di 
5 movimentazione, quali ad esempio un portale o un 
robot, non illustrato, comandato da una unita di 
controllo gestita da un software opportunamente 
programmato - 

La unita 1 comprende un telaio 3 che si concreta 
10 in una cornice orizzontale presentante centralmente 
una apertura per consentire la caduta degli oggetti 
da pallettizzare , 

Detto telaio 3 e associate al supporto 2 di 
aggancio attraverso una coppia di contrapposte 
15 fiancate 4 lateralis di cui una sola visibile nelle 
figure, disposte tra loro parallelamente . 

Su almeno una delle due estremit^ della coppia 
di fiancate 4 ^ associata una coppia di elementi 
circolari 6 coassiali, comunemente chiamati cerchi. 
20 Secondo una prima forma realizzativa, la coppia 

di cerchi 6 d collocata ad una sola estremita, 
illustrata a sinistra nelle figure 1,2 e 5. 

I cerchi 6 sono collocati in modo da risultare 
sostanzialmente tangenti al piano orizzontale 
25 giacente sul telaio 3. * 



^ 
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In accordo con la presente invenzione, il telaio 
3 6 prowls to dl una coppla dl rotale 5 contrapposte 
Che si estendono parallelamente per un prlmo tratto 
lungo due porzlonl clrconferenziall della coppla dl 
cerchl 6 e per un secondo tratto orlzzontalmente 
lungo le flancate 4 al di sopra del telalo 3. y^^S^ 



Nell'esemplo, clascuna rotala 5 si concr^f In T'"' 
una gola dl scorrlmento conformata a C 

Entro le gole contrapposte 6 posto un piano 



scorrlmento, chlaitiato tapparella 7 atta a scorrere § 
tra una poslzlone dlstesa (Fig. 1) in cul chlude o^l 



completamente I'apertura Inferlore del telalo 3 e una 
poslzlone raccolta (Fig. 2) in cul apre I'apertura. 

L'azlonamento della tapparella 7 In scorrlmento ""S*; 
6 effettuato medlante opportunl mezzl dl azlonamento "^js 
dl cul dlremo plii In dettagllo In seguito. 

In accordo con la forma preferlta dl 
reallzzazlone della presente Invenzione, la 
tapparella 7 comprende una plurallta dl barre o aste 
8 tubolarl disposte parallele e collegate tra loro 
medlante due contrapposte serle dl maglle 9,10 
disposte tra loro In modo sfalsato (Fig. 3). 

Dette maglle si concretano In una prima serle dl 
blocchettl 9 Che collegano copple consecutive dl aste 
8 e una seconda serle dl blocchettl -10,"^sti 
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sfalsati rispetto ai blocchetti 9, che collegano a 
due a due le aste 8 appartenenti a coppie adiacenti 
collegate con i blocchetti 9 (Fig. 4A) . 

Come ben visibile nella figura 4B, entro 
5 ciascuna estremit^ delle aste 8 6 inserita a misura 
una bussola 11 che consente il fissaggio del 
blocchetto 9 attraverso un perno 12 che presenta 
sulla porzione mediana della sua estensione assiale 
una sede di chiave 13 atta ad andare in battuta 
10 contro il blocchetto 9 che presenta una conf ormazione 
a bicchiere nella zona di contatto con I'estremit^ 
dell'asta 8. 

Sulla porzione di perno 12 contrapposta a quella 
avvitata entro la bussola 11 sono calzati a partire 

15 dalla sede di chiave 13 una rosetta 14, il blocchetto 
10, un distanziale 15, un cuscinetto 16 ed infine una 
vite di serraggio 17 avvitata su una cavita filettata 
ricavata all' estremita del perno 12 contrapposta a 
quella avvitata alia bussola 11. 

20 I cuscinetti 16 consentono alia tapparella di 

scorrere entro le guide 5 con minore attrito. 

Secondo la presente invenzione, i mezzi di 
azionamento si concretano in un motoriduttore 18 
azionante in rotazione un primo pignone motore 19 

25 mobile che ingrana una prima cremagliera' 20' ' f issa 



oO..: •■-^"5 

2 O < o 




26141 



RE2004 A 0001 1 9 



estesa lungo una delle porzioni circonf erenzlali 
della coppia di cerchi 6. 

II primo pignone motore 19 e assialmente 
calettato sull'estremit^ di una barra traino 21 o 
5 albero su cui e calettato all' estremita opposta un 
secondo pignone motore 22 mobile che ingrana una 
seconda cremagliera 23 fissa estesa parallelamente 
alia prima cremagliera 20. 

I pignoni 19^ 22 sono tenuti costantemente in 
10 ingranaggio rispettivamente alia prima cremagliera 20 
e alia seconda cremagliera 23 mediante una coppia di 
bracci 24 rigidi, che fungono da distanziatori, 
girevolmente associati, secondo la tecnica nota, ai 
rispettivi centri dei cerchi 6 contrapposti . 

I pignoni 19,22 sono associati alia tapparella 7 
mediante una coppia di contrapposte bielle 25. 

In sostanza, lo scorrimento della tapparella 7 
lungo le gole 5, avviene azionando in rotazione i 
pignoni motori 19 e 22. 

I due pignoni 19,22 ruotano lungo le cremagliere 
20,23 trascinandosi la tapparella 7 collegata tramite 
le bielle 25 all' albero 21. 

Per consentire all'asse motore del motoriduttore 
18 che e direttamente calettato sul primo pignone 
25 motore 19, di ruotare oltre che attorno al proprib 
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asse anche attorno all'asse dei cerchi 6 come i 
pignoni 19,22, 11 motoriduttore 18 viene fissato ad 
uno dei bracci 24 mediante un corpo di sostegno 26 
interposto tra uno dei due bracci 24 e il 
5 motoriduttore 18 . 

Al fine di consentire un piu facile caricamento 
del piano formate dalla tapparella 7 distesa, 6 
possibile prevedere I'utilizzo di uno scivolo 29 
all'estremitA a valle della tapparella 7. 
10 II caricamento della unita 1 pu6 essere 

effettuato sia mediante mezzi spintori esterni che 



25 



mediate I'utilizzo di un braccio 27 telescopico (Fig. S 



r:* yj 



5) scorrevolmente associate ad una guida 28 i^oH-^Q 



Q O Ill a 



scorrevole su una delle fiancate 4 lateral! della fS^^t-fi: 



15 unitd 1. ^SdS 



In aggiunta e possibile associare alia unit^ 1 
della presente invenzione mezzi per prelevare e 
rilasciare interfalde e mezzi per prelevare e 
rilasciare pallet, questi ultimi non illustrati. 
20 In accordo con una seconda forma di 

realizzazione della presente invenzione, la unit^, 
indicata con 1', comprende due coppie di cerchi 6' 
collocate rispettivamente alle contrapposte estremita 
del telaio 3 (Fig. 6) . 



In questa seconda forma di realizzazione, sono/"^ 
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present! due tapparelle 7' che scorrono su rotaie 5' 
contrapposte e affacciate. 

La chiusura della apertura avviene ponendo le 
due tapparelle 7' tra loro in battuta sulla linea 
5 mediana della apertura. 

In sostanza, le due tapparelle 7' si awicinano^^o ^^^^ 
tra loro per chiudere 1' apertura e si allontahano per 
aprirla. 

Per evitare che gli oggetti spinti sulla 
10 tapparella possano essere trascinati dalla tapparella 
durante lo scorrimento della stessa, viene utilizzata 
una coppia di fermi 30 mobili comandati da opportuni 
mezzi di tipo noto. 

I mezzi di movimentazione possono essere gli 
15 stessi utilizzati per la unit^ 1 della prima forma di 
realizzazione e pertanto qui di seguito non 
ulteriormente descritti. 

Ovviamente^ alia unit A di movimentazione sopra 
descritta, un tecnico del ramo, alio scopo di 
soddisfare esigenze contingenti e specifiche, potra 
apportare nximerose modifiche e varianti^ tutte 
peraltro contenute nell'ambito di protezione 
dell'invenzione^ quale definito dalle seguenti 



C) ri -J Q 
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rivendicazioni 
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RIVENDICAZIONI 

1. Vnxtk di movimentazione per la pallettizzazione 
caratterizzata dal fatto di comprendere: 

- un supporto di aggancio a mezzi di movimentazione; 

- un telaio associato a detto supporto di aggancio 
Che presenta centralmente una apertura ed d provvisto 
lateralmente di una coppia di contrapposte rotaie 
estese tra loro parallelamente; 

- almeno un piano di sfilamento scorrevole su dette 
rotaie tra una posizione distesa in cui chiude 
completamente detta apertura e una posizione raccolta 
in cui apre detta apertura; 

- mezzi di azionamento atti a consentire lo 
scorrimento di detto piano su dette rotaie. 

2. Unitd di movimentazione secondo la 
rivendicazione 1, in cui detto telaio comprende una 
coppia di fiancate laterali salienti che sostengono 
una coppia di rotaie contrapposte che si estendono 
lungo due parallele porzioni circonf erenziali 
concentriche e costituiscono il prolungamento della 
coppia di rotaie contrapposte associate al telaio. 

3. Unitd di movimentazione secondo la 
rivendicazione 2, in cui detti mezzi di azionamento 
comprendono almeno un motore mobile azionante in 
rotazione un primo pignone motore mobile clie Tngrkna 



10 
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una prima cremagliera fissa estesa lungo una di dette 
porzioni circonf erenziali . 

4. Unit^ di movimentazione secondo la 
rivendicazione 3, in cui detto primo pignone motore e 

5 assialmente calettato mediants un albero ad un 
secondo pignone mobile che ingrana una seconda 
cremagliera fissa estesa lungo l^altra di dette 
porzioni circonf erenziali . 

5. Unita di movimentazione secondo la 
10 rivendicazione 4, in cui detto primo pignone e detto 

secondo pignone sono tenuti costantemente in 
ingranaggio rispettivamente a detta prima cremagliera 
e a detta seconda cremagliera mediante una coppia di 
bracci rigidi girevolmente associati ai rispettivi 
15 centri di detti cerchi. 

6. UnitA di movimentazione secondo la 
rivendicazione 5, in cui detto primo pignone e detto 
secondo pignone sono rispettivamente associati ad una 
estremitd di detto piano di sfilamento mediante una 

20 coppia di contrapposte bielle, 

7. Unita di movimentazione secondo la 
rivendicazione 5, in cui detto motore e associato ad 
uno di detti bracci rigidi. 

8. Unit^ di movimentazione secondo la 
25 rivendicazione 1^ in cui detto piano di 'sfiTamento 

11 
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comprende una plurality di aste cilindriche parallele 
tra loro a due a due accoppiate mediante maglie 
sfalsate . 

9. Unit^ di movimentazione secondo la 
5 rivendicazione 8, in le estremit^ di dette aste sono 

girevolmente associate a ruote che rotolano entro 
dette rotaie. 

10. Unit A di • movimentazione secondo la 
rivendicazione 1, comprendente mezzi per trascinare 

10 sopra detto piano, posto in detta posizione distesa, 
oggetti da collocare sul pallet. 

11. Units di movimentazione secondo la 
rivendicazione 1, in cui detti mezzi per trascinare 
comprendono un braccio telescopico scorrevolmente 

15 associate ad una guida scorrevole su detto telaio. 

12. Units di movimentazione secondo la 
rivendicazione 1, comprendente ulteriormente mezzi 
per prelevare e rilasciare interfalde e mezzi per 
prelevare e rilasciare pallet. 

20 13. Units di movimentazione secondo la 
rivendicazione 1, in cui detto almeno un piano di 
sfilamento g costituito da una coppia di piani di 
sfilamento scorrevoli su dette rotaie tra una 
posizione in cui si dispongono tra loro in testata 

25 per chiudere completamente detta apertura -e^Una 

12 
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posizione raccolta in cui sono reciprocamente 
allontanati per aprire detta apertura. 

14. Unita di movimentazione secondo 
rivendicazione 1, in cui detti mezzi 
movimentazione comprendono un robot. 

15. Robot pallettizzatore comprendente una unita 
movimentazione secondo la rivendicazione 1. 
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